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SYSTEME INITIAL

Le Grafcet point de vue partie opérative

-+ Cycle autorisé et départ cycle

Sortir le translateur

Cycle autorisé et translateur sorti et départ cycle

Rentrer le translateur

- Cycle autorisé et translateur rentré et départ cycle

Sortir I'encliqueteur

- Cycle autorisé et encliqueteur sorti et départ cycle

Rentrer I'encliqueteur

-+ Cycle autorisé et encliqueteur rentré et départ cycle

Incrémenter le compteur

Départ cycle relaché

Le Grafcet de sécurité

Autoriser le cycle

Arrét d’'urgence appuyé

11

Interdire de cycle

Faire clignoter le voyant d’initialisation

(Mettre la machine hors énergie de puissance module Préventa)

[ Arrét d’'urgence relaché et initialisation

Arréter le clignotement du voyant

(Remettre la machine en énergie: module Préventa)

[ Machine en énergie
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SYSTEME MODIFIE

Le Grafcet point de vue partie opérative

=T Cycle autorisé et départ cycle

1 Sortir le translateur Set Mémoire « cycle en cours »

- Translateur sorti

2 Rentrer le translateur

- Translateur rentré

3 Sortir I'encliqueteur

T Encliqueteur sorti

4 Rentrer I'encliqueteur

T Encliqueteur rentré

5 Incrémenter le compteur  Reset Mémoire « cycle en cours »

- / Mémoire « cycle en cours »

Le Grafcet de sécurité

10 Autoriser le cycle

L Arrét d'urgence appuyé ou barrieres coupées pendant le cycle

11 Interdire le cycle

A Reset Mémoire cycle en cours

Mettre la machine hors énergie de puissance
Faire clignoter le voyant d’initialisation

— Arrét d'urgence déverrovuillé et demande d'initialisation

12 Positionner le grafcet en étape 0
Remettre la machine en énergie

Arréter le clignotement du voyant
Activer les barriéres

Machine en énergie
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La barriere immatérielle

30072-451-85
02/2008

Barriére immatérielle de sécurité XUSLB/XUSLDM
Section 5—Installation, cablage et mise en service

Schémas des connexions

Connexion a un dispositif de surveillance de la
Sécurité

Connexion générale

Le céblage allant du systéme XUSLB/XUSLDM au circuit de commande de
la machine doit offrir une commande fiable comme décrit dans ANSI
B11.19-1990 et & la page 7 de ce manuel. Les sorties statiques ne doivent
étre connectées qu'a une commande fiable, un automate programmable
classé comme sir ou a un systéme de commande fiable de machine classé
comme sdr.

D'ailleurs, des dispositifs de surveillance relatifs a la sécurité sont
maintenant disponibles. Noter que toutes les entrées de sécurité sont
dirigées vers le dispositif de surveillance, lequel exécute également la
fonction de surveillance EDM/MPCE.

Pour la commande de la machine les sorties des relais de commande K1 et
K2 doivent étre fournies par des contacts liés mécaniquement. Les sorties
de sécurité OSSD 1 et 2 sont connectées aux relais de commande et
fournissent la puissance nécessaire a I'activation des relais. Voir la Figure
24 pour la méthode de connexion préférable utilisant les relais. La sortie
auxiliaire non de sécurité du systéme XUSLB/XUSLDM peut étre utilisée
pour signaler I'état de la barriere immatérielle a un automate programmable

Figure 24 : Connexion générale

— N L
Ij F1

SR

Alimentation

AN

Récepteur XUSLB/XUSLDM Emetteur XUSLB/XUSLDM

JAN

GND| ov [24v] - [anp] ov Jaav]=eee] start [auxJossp1]  [ossp2 GND | ov [24V|MTS |MTS Ret

Vers
I‘autogate ] &

1
¥ K1 K1 Ko " _r’Test
AN LAl CA
_|Démarrage 2 2
Pour faire un essai avant l'installation, l'utilisateur peut Les bobines EMG/MCPE doivent &t ‘aces 4 laide d
sélectionner EDM/MPCE OFF (réglage usine par défaut). £2§ €S bobines oivent étre protégées a l'aide des
A suppresseurs d'arc fournis dans le kit de documentation.

Dans ce cas, la ligne EDM/MPCE (fil rouge) doit étre
connectée a la ligne 0 V du systéme.

A La sortie d'alarme auxiliaire (non de sécurité) se raccorde

A Si la fonction MTS n’est pas utilisée, mettre en court-circuit.

c Si le démarrage a distance n'est pas utilisé, connecter A Alimentation de 24 Vce, conforme aux normes IEC 61496-1
la liane de démarrage (fil iaune) a la liagne 0 V. et IEC 60204-1.
REMAR,QUES : . . . . En cas d'utilisation a proximité d'un moteur entrainé par un variateur
Les relais K1 et K2 doivent avoir des jeux de contacts liés de vitesse, s'assurer que tous les chassis (moteur, variateur de
mecaniquement. vitesse, barriéres immatérielles) sont reliés a la méme connexion
de terre.
© 2008 Schneider Electric Tous droits réservés 49-FR
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La commande bi-manuelle XPS-BC

Application

Les commandes bi-manuelles trouvent leurs
applications en protection contre les blessures de
mains. Elles obligent les opérateurs a garder les
mains hors de la zone pendant le mouvement
dangereux.

L'application d'une commande bi-manuelle est une
mesure de protection individuelle et ne peut protéger
slrement qu'un seul opérateur. Dans le cas de
plusieurs opérateurs, il faut prévoir une commande
bi-manuelle séparée pour chaque opérateur.

Fonction

Pour déclencher le mouvement dangereux, les
deux unités de commande (boutons-poussoirs bi-
manuels) doivent étre actionnées dans un intervalle
de temps <= 0,5sec (actionnement synchrone).
Au relachage d'un seul des deux boutons-poussoirs
pendant le mouvement dangereux, I'ordre de
commande est annulé. La continuation du
mouvement dangereux n'est possible que si les deux
boutons-poussoirs sont revenus en position initiale ef
actionnés a nouveau dans lintervalle de temps
déterminé.

Les relais et contacteurs qui sont connectés a la
suite des canaux de sortie du lancement du
mouvement dangereux (13-14, 23-24) ont une
fonction relative a la sécurité et doivent étre équipés
des contacts liés. Un des contacts "O" de chaque
relais doit étre connecté en série dans la boucle de
retour entre les bornes Y1-Y2. Par cette mesure,
un nouvel ordre de commande n'est possible que si
tous les relais connectés en aval sont désactivés par
un cycle précédent.

L1 (+)

—

Maintenance / Vérification

Le poste de commande bi-manuelle ne contieni
pas de composant a maintenir par l'utilisateur. La
fonction correcte du poste de commande bi-
manuelle et sa liaison au contr6le de la machine
doivent étre vérifiés dans des intervalles de temps
adaptés par une personne compétente. Les
intervalles de temps pour les vérifications peuvent
étre déterminés a l'aide de la norme C respective a la
machine utilisée. Il faut vérifier que la durée de vie
des contacts de sortie du poste de commande bi-
manuelle et la charge électrique admissible maximum
ne soient pas dépassées (voir courbes de durée de
vie page 7/10).

Le module XPS-BC est équipé dun fusible
électronique intégré . Le fusible protege e
module contre la destruction par courts-circuits
externes (par exemple court-circuit entre le + et le -
des circuits d'entrée). Aprés élimination du défaut, le
module est prét a étre remis en service apres
quelques secondes.

Schéma de raccordement pour poste de commande bi-manuelle XPS-BC

I-F-1-|
(max. 4A)

S1 qwl_r K3 ESC§

K4

S1, S2 = Coup de poing

ESC =Conditions de démarrage externes

Aj gl Jvi]  [vd [3] [ag] [ai]

K1;
seulement a
24Vx/ 115V/230V

F 2w 1))

K3{ KS{
K4\ K4\

K2 \ L Déclenchement du mouvement dangereux
XPS-BC I:E I:a
K1 K2
A2| |T22|T23|T21| |14| |24| |32|
gF-
NE) S2 K3 K4

Extrait de la documentation SCHNEIDER
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Organigramme de choix des détecteurs
a détactar
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Cablage des détecteurs

4 fils —— PNP/NO+NC
BN T
PNP

O=

BU| T:' -

3 fils — NPN/NO

NO/BK
NC/WH

BN
)
P

BU | -
Par cables :

BU =bleu

BN = brun

BK = noir

WH = blanc

YE/GN : jaunefvert

3 fils — PNP/NO

BN | +

PNP BK

=

||}—

2 fils ~~ NO
gn XUZEO4
O ~_[BU ~~
[ _YE/GN
2 fils ~ NC

gy XUZEos
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Baccalauréat Professionnel P.S.P.A.

Code : 1306-PSP T B

Session 2013

DR

E2 B2 U22

Durée : 2h

Coefficient : 1,5

DR 7/15




Références

OsiSense XS, usage geénéral Cylindrique,

portée standard, noyable Trois fils courant continu,
sortie statique

Deéetecteurs de proximité inductifs

Détecteurs, 3 fils ¢ 12-24 V, modéle tube court

Portee (Sn) Fonction  Mortie Lonnectique Reterence Masse
mm kg
@ 6,5, lisse
1,5 NO PNP Par cdble 2 m (1) XS5 06B1PAL2 0,035
Connecteur M8 XS5 06B1PAMS 0,025
Connecteur M12 XS5 06B1PAM12 0,025
NPN Par cdble 2 m (1) XS5 06B1NAL2 0,035
Connecteur M8 XS5 06B1NAMS 0,025
NC PNP Par cdble 2 m (1) XS5 06B1PBL2 0,035
Connecteur M8 XS5 06B1PBMS 0,025
XS5 0681ppL2 NPN  Parcable2m (i) XS5 06BINBL2 0,035
Connecteur M8 XS5 06B1NBMS 0,025
@ 8, fileté M8 x 1
1,5 NO PNP Par cdble 2 m (1) XS5 08B1PAL2 0,035
Connecteur M8 XS5 08B1PAMS 0,025
Connecteur M12 XS5 08B1PAM12 0,025
NPN Par cdble 2 m (1) XS5 08B1NAL2 0,035
Connecteur M8 XS5 08B1NAMS 0,025
Connecteur M12 XS5 08B1INAM12 0,025
NC PNP Par cdble 2 m (1) XS5 08B1PBL2 0,035
Connecteur M8 XS508B1PBMS 0,025
XS508B1ppL2 Connecteur M12 XS5 08B1PBM12 0,025
NPN Par cdble 2 m (1) XS5 08B1NBL2 0,035
Connecteur M8 XS5 08B1NBMS 0,025
Connecteur M12 XS5 08B1NBM12 0,025
@12, fileté M12x 1
2 NO PNP Par cdble 2 m (1) XS5 12B1PAL2 0,075
Connecteur M12 XS5 12B1PAM12 0,035
NPN Par cdble 2 m (1) XS5 12B1NAL2 0,075
Connecteur M12 XS5 12B1NAM12 0,035
NC PNP Par cdble 2 m (1) XS5 12B1PBL2 0,075
Connecteur M12 XS512B1PBM12 0,035
NPN Par cdble 2 m (1) XS5 12B1NBL2 0,075
Connecteur M12 XS512B1NBM12 0,035
@ 18, fileté M18x 1
5 NO PNP Par cible 2 m (1) XS5 18B1PAL2 0,120
Connecteur M12 XS518B1PAM12 0,060
NPN Par cible 2 m (1) XS5 18B1NAL2 0,120
Connecteur M12 XS5 18B1INAM12 0,060
NC PNP Par cible 2 m (1) XS518B1PBL2 0,120
Connecteur M12 XS518B1PBM12 0,060
NPN Par cible 2 m (1) XS5 18B1NBL2 0,120
Connecteur M12 XS5 18B1INBM12 0,060
X553 18B1ppM12 X53 1881pppL2 @ 30, fileté M30 x 1,5
10 NO PNP Par cable 2 m (1) XS5 J0B1PAL2 0,205
Connecteur M12 XS5 30B1PAM12 0,145
NPN Par cdble 2 m (1) XS5 30B1NAL2 0,205
Connecteur M12 XS5 30B1NAM12 0,145
NC PNP Par cible 2 m (1) XS5 30B1PBL2 0,205
Connecteur M12 XS5 30B1PBM12 0,145
NPN Par cible 2 m (1) XS5 30B1NBL2 0,205
Connecteur M12 XS5 30B1NBM12 0,145
X595 30B1pplL2
Schngider
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Références

Détecteurs de proximité capacitifs

OsiSense XT

Cylindrique, noyable. Boitier métallique
Alimentation en courant continu ou alternatif

@12, fileté M12 x 1, inox

Portée Sn Fonction Sortie Connectique Reférence Masse
{(mm) kg
Quatre fils ¢ 24V
2 NO/MNC PNP Parcable 2m XT11281PCL2 0,070
Connecteur M12  XT112S1PCM12 0,040
Trois fils c 24V
2 NO PNP Parcable2m XT112S1PAL2 0,070
NPN Parcable2m XT112S1NAL2 0,070
@ 18, fileté M18 x 1, laiton nickelé
Portée Sn Fonction Sortie Connectigue Référence Masse
(mm) kg
Quatre fils ¢ 24V
5 NO/NC PNP Parcdble 2m XT118B1PCL2 0,150
Connecteur M12 ~ XT118B1PCM12 0,075
Trois fils c 24V
5 NO PNP Parcdble 2m XT118B1PAL2 0,150
NPN Parcdble 2m XT118BINAL2 0,150
Deux fils & 24-240 V
5 NO - Parcible 2m XT118B1FAL2 0,150
NC - Parcable2m XT118B1FBL2 0,150
@ 30, fileté M30 x 1,5, laiton nickelé
Portée Sn Fonction Sortie Connectique Référence Masse
(mm) kg
Quatre fils = 24V
10 NO/NC PNP Parcable 2m XT130B1PCL2 0,270
Connecteur M12  XT130B1PCM12 0,150
Trois fils c 24V
10 NO PNP Parcdble 2m XT130B1PAL2 0,270
NPN Parcdble 2m XT130BINAL2 0,270
Deux fils & 24-240 V
10 NO - Parcable 2m XT130B1FAL2 0,270
NC - Parcdble 2m XT130B1FBL2 0,270
@ 32, lisse, laiton nickelé(1)
Portée Sn Fonction Sortie Connectique Référence Masse
{mm}) kg
Deux fils & 24-240 V
15 NO Parcable 2m XT132B1FAL2 0,400
NC Parcable 2m XT132B1FBL2 0,400
(1) Livré avec accessoire de montage
XT130B1PCM12
Schnider
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Diverses symbolisations pneumatiques

1. LIMITEUR DE PRESSION — SOUPAPES DE SEQUENCE

Linuteur de pression réglable
Soupape de sécunté

Linuteur de pression non réglable
Soupape de sécurité

Soupape de séquence

Soupape de séquence
avec CAR incorporé

2. REDUCTEURS DE PRESSION

S

(R

o

[A——

‘ Détendeur | ‘Réducleurdepresswn

Reéducteur de pression
avec CAR incorporé

Réducteur de pression
4 ¢™ proportionnelle

11. REDUCTEURS DE DEBIT
[
| |
[ 2
—
.

| Réglable ‘

A commande
par galet. NF

e

Limiteur de débit &
¢ proportionnelle

Non réglable ‘

par galet. NO incorporé (unidirectionnel)

‘ A commande

‘ Réglable avec CAR

]
.

Réducteur de débit réglable|

Vanne
(symbole détaillé)

12. LES CLAPETS — SELECTEURS — SOUPAPES D’ECHAPPEMENT

Clapet anti-retour piloté

‘ Clapet anti-retour
(symbole détaillé)

simple

‘ CAR (symbole detaillé) ‘ ‘ CAR taré ‘ ‘CARImé(sym‘bnledélmllé)

Sélecteur de circuit

15. VANNES DE COUPURE ET DE MISE EN PRESSION PROGRESSIVE

Clapet anti-retous|
piloté

| Soupape d’échappement rapide ‘

Electrovanne de muse en
pression et de décompression

Démarreur progressif
autopiloté par air

Démarreur progressif a
pilotage électropneumatique

A

<™ > Sortie air « lubrifié»

L Sortieair « sec»

Ensemble complet de traitement et de conditionnement de 1’air
Sorties air sec et air lubrifié
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